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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 
 
MOTTO 
1. Lakukan semua tugas dengan ikhlas dan senang hati. 
2. Sesulit apapun cobaan, pasti ada jalan keluarnya. 
3. Jadilah diri sendiri dan jalani dengan apa adanya. 





Laporan ini penulis persembahkan kepada: 
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anakmu ini. 
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PERENCANAAN DAN PEMBUATAN SEPEDA HALFBIKE 
UNTUK MOBILITAS DI KAMPUS                                    
(SISTEM PENGGERAK LISTRIK) 
 
Oleh : Dian Rahma Hibatullah 
 
ABSTRAK 
Proyek akhir ini berisi perencanaan dan pembuatan sepeda halfbike. Latar 
belakang proyek akhir ini adalah kebutuhan bahan bakar minyak yang semakin 
meningkat dan kadar polusi akibat pembakaran bahan bakar minyak. Sepeda 
halfbike ini diharakan lebih ramah lingkungan dan mengurangi pencemaran udara 
serta mengurangi ketergantungan bahan bakar minyak. 
Tujuan dari proyek akhir ini menganalisa sistem penggerak listrik sepeda 
halfbike. Metode pengumpulan data proyek akhir meliputi kajian pustaka yang 
diambil dari karya ilmiah, internet, dan e-book. Tahap selanjutnya adalah 
perencanaan dan perancangan untuk menentukan komponen-komponen yang akan 
digunakan pada proyek akhir ini. Tahap terakhir yaitu proses perakitan rangkaian 
kelistrikan dan perhitungan. 
Komponen listrik sepeda halfbike menggunakan penggerak listrik motor 
DC, baterai lithium, controller dan throtle gas. Sepeda halfbike ini menggunakan 
motor DC 48V 500W dengan torsi 9,8 Nm dan dapat melaju dengan kecepatan 
46,1 km/jam. Sepeda halfbike menggunakan baterai lithium yang dapat bertahan 1 
jam 43 menit dan dapat menempuh jarak maksimal 78,8 km. Pada perhitungan 
beban maksimum diperoleh 321,67 Kg. 
  

























HALAMAN JUDUL ................................................................................................ i 
HALAMAN PENGESAHAN ................................................................................. ii 
MOTTO DAN PERSEMBAHAN ......................................................................... iii 
KATA PENGANTAR ........................................................................................... iv 
ABSTRAK ............................................................................................................. vi 
DAFTAR ISI ......................................................................................................... vii 
DAFTAR GAMBAR ............................................................................................. ix 
DAFTAR TABEL .................................................................................................... x 
BAB I PENDAHULUAN ....................................................................................... 1 
1.1 Latar Belakang Masalah ........................................................................... 1 
1.2 Perumusan Masalah .................................................................................. 3 
1.3 Batasan Masalah  ...................................................................................... 3 
1.4 Tujuan dan Manfaat Proyek Akhir ........................................................... 3 
1.5 Sistematika Penulisan ............................................................................... 4 
BAB II DASAR TEORI ......................................................................................... 5 
2.1 Motor Listrik  ............................................................................................ 5 
2.1.1 Cara Kerja Motor Listrik .................................................................. 5 
2.1.2 Jenis-jenis motor listrik  .................................................................... 6 
2.1.3 Mesin Arus Searah  ........................................................................... 6 
2.1.4 Jenis Motor DC  ................................................................................ 7 
2.2 Baterai Lithium   ....................................................................................... 9 
2.2.1 Prinsip Kerja Baterai Lithium  .......................................................... 9 
2.2.2 Keunggulan dan Kekurangan Baterai Lithium  ............................... 10 
2.3 Kecepatan   ............................................................................................. 11 
2.4 Torsi  ....................................................................................................... 11 
2.5 Daya  ....................................................................................................... 12 
2.6 Momen Inersia  ....................................................................................... 12  
2.7 Beban Total   ........................................................................................... 13 
BAB III PERENCANAAN DAN GAMBAR ..................................................... 14 





3.2 Flow Chart .............................................................................................. 15 
3.3 Perancangan Sistem Kelistrikan Sepeda Halfbike  ................................. 16 
3.4 Perhitungan Daya .................................................................................... 16 
3.4.1 Motor Listrik .................................................................................. 16 
3.4.2 Baterai ............................................................................................ 19 
3.4.3 Controller ....................................................................................... 20 
3.5 Beban Total  ............................................................................................ 21 
BAB IV PEMBUATAN DAN PEMBAHASAN ................................................ 24 
4.1 Persiapan Proses Produksi ...................................................................... 24 
4.2 Alat dan Bahan  ...................................................................................... 24 
4.3 Proses Produksi  ...................................................................................... 25 
4.3.1 Pembuatan Rangka ......................................................................... 25 
4.3.2 Pembuatan Chasing Baterai   .......................................................... 28 
4.4 Proses Pengecatan   ................................................................................. 29 
4.5 Proses Perakitan   .................................................................................... 30 
4.5.1 Proses Perakitan Sistem Kelistrikan   ............................................. 30 
4.5.2 Proses Perakitan Sepeda  ................................................................ 32 
         4.6 Sistem Kerja Sepeda Halfbike  ................................................................ 33 
         4.7 Pengujian Sepeda Halfbike   ................................................................... 34 
         4.8 Estimasi Biaya   ....................................................................................... 34 
BAB V PENUTUP  ............................................................................................... 36 
5.1 Kesimpulan  ............................................................................................ 36 
5.2 Saran  ...................................................................................................... 36 













Gambar 1.1  Penggunaan bahan bakar minyak (BBM) yang intens oleh 
masyarakat (kiri) dan efek BBM yaitu polusi udara yang 
megganggu pernafasan terutama di kota-kota besar(kanan) .......... 1 
Gambar 2.1     Jenis-jenis Motor Listrik .................................................................. 6 
Gambar 2.2     Prinsip Kerja Baterai Lithium ........................................................ 10 
Gambar 3.1     Desain Sepeda Halfbike  ................................................................ 14 
Gambar 3.2     Perencanaan alur kerja Sepeda Halfbike ........................................ 15 
Gambar 3.3     Skema Sistem Kelistrikan  ............................................................. 16 
Gambar 3.4     Baterai Lithium ............................................................................... 19 
Gambar 3.5     Controller ....................................................................................... 21 
Gambar 3.6     Pengaruh kecepatan pada koefisien rolling resistance .................. 22 
Gambar 4.1     Rangka Utama ................................................................................ 26 
Gambar 4.2     Penguat Tengah .............................................................................. 26 
Gambar 4.3     Hasil Las Rangka Utama  ............................................................... 27 
Gambar 4.4     Rangka Utama kanan dan kiri ........................................................ 27 
Gambar 4.5     Rangka Belakang ........................................................................... 27 
Gambar 4.6     Pengelasan chasing Baterai  ........................................................... 29 
Gambar 4.7     Kabel Throtle dengan Controller ................................................... 31 
Gambar 4.8     Kabel Baterai, Motor DC dengan Controller ................................. 31 
Gambar 4.9     Socket Pada Kabel .......................................................................... 32 














Tabel 3.1 Spesifikasi Motor Listrik ....................................................................... 17 
Tabel 4.1 Estimasi Biaya Alat ................................................................................ 34 
Tabel 4.2 Estimasi Biaya Bahan ............................................................................ 34 
 
 
